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(54) Modulares Automatislerungsgerat und Baugruppe eines modularen 
Automatisierungsgerdles 

(57) Es wird ein moduiar aulbaubares Automatisie- 
rungsgerdt aingegeben. welches aus Basisbaugruppen 
besteht, welche auf einer Hutschiene aufreihbar sind 
und mit ElektroniKbaugruppen (E/A-Modulen) bestOckt 
werden, wobeidie Basisbaugruppe neben Steuerleitun- 
gen atich stromtragfeihige Verbindungsleitungen auf- 
weist, die zur Kontaktierung auf der einen AuBenseite 
der Baugrtppe in KontaKtstifte und auf der gegenuber- 
liegenden AuBenseite in Kontaktbuchsen mOnden, 
wobei die KontaKtstifte von einem Schutzkragen zumin- 
dest teilweise unnschlossen sind. der beim Zusammen- 
schieben benachbarter Baugruppen in eine 
korrespondierend ausgestaltete Ausnehrnung im 
Bereich der Kontaktbuchsen formschlQssig einfOhrbar 
ist. Der Vortei! der vorliegenden Erfindung besteht 
darin, daB die Handhabungen im Zusammenhang 
einerseits mit dem Bef estigen der Module auf der Trag- 
schlene und anderseits mit dem Kpntaktieren mit Nach- 
barnriodulen sehr schnell und etntoch vonstakten gehen 
und sich der hierfur notwendige technische Aufwand auf 
ein Minimum beschrdnkt. 




CM 
< 

o> 

CM 

o 

Q. 
UJ 



Primed by Xerox (UK) Business Services 
2.16.7/3.6 



BEST AVAILABLE COPY 



1 



EP0 914 029 A2 



2 



Beschreibung 

[0CX)1] Die Erfindung bezieht sich auf ein modulares 
Automatisierungsgerdt mit anreihbaren. auf einer Trag- 
schiehe gehaltenen Basismodulen mit AuBenkontakten. 
wobei das Basismodui mit einem Elektronikmodul kon- 
taktierbar ist, das selbst keine AuBenkontakte aufvveist, 
und wobei das Basismodui mit einem benachbarten 
Basismodui kontaktierbar ist 

[0002] Ein gattungsgemSsseis Automatisierungsgerdt 
ist aus der DE 36 03 750 C2 bekannt. 
[0003] Aus der DE-OS 44 02 001 A1 ist eberrialls ein 
modulares Automatisierungsgerdt mit anreihbaren, auf 
elner Tragschiene gehaltenen Basismodulen rnit 
AuBenkontakten, wobei das Basismodui mit einem 
Elektronikmodul kontaktierbar ist, das selbst keine 
AuBenkontakte aufweist, bekannt. Das Basismodui der 
DE-OS 44 02 001 A1 ist mit einem gegebenenfalls 
benachbarten Basismodui kontaktierbar. Dazu besltzt 
das BasisnrKXIul einenflachen Bodenkanal. indem eine 
Datentxjsleitung und eine Stromversorgung gefuhrt 
sind. 

[0004] Mit einem Basismodui sind mehrere Elektronik- 
module kontaktiert>ar. 

[0005] Aus der DE-OS 44 02 002 A1 sind auf einer 
Tragschiene gehaltene ,benacht)art plazlert)are E/A- 
Module bekannt. wobei die einzelnen Module jeweils 
auf ihrer einen AuBenseite Federkontakte und auf der 
anderen AuB^ensieite durch die Federkontakte kontak- 
tiert>are Kbntaktstellen aufweisen. so daB die in die E/A- 
Module integrierten Datentxisleitungen, Stromversor- 
gungsleitungen und auch die Leistun^tromversor- 
gung automatisch beim Aneinanderreihen der 
einzelnen Module durchkontaktiert bzw. durchgeschleift 
werden. 

[0006] Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung 
besteht darin, anreihfdhige Module fur ein Automatisie- 
rungsgerat anzuget)en. die einerseits sowohl die Wet- 
terleitung von Steuersignaien als auch die Weiterieitung 
von im Vergleich zu den Steuersignaien vergleichs- 
weise hohen StrOmen gestatten und andererseits auch 
die Nachbarmodule bei hohen Schock- und ROttelbean- 
spruchungen sicher kontaktieren mussen. 
[0007] Diese Aufgabe wird mit einem modularen Auto- 
matisierungsgerdt mit anreihbaren, auf einer Trag- 
schiene gehaltenen Basismodulen mit AuBenkontakten. 
wobei das Basismodui mit einem Elektronikmodul kon^ 
taktierfoar ist, das selt>st keine AuBenkontakte aufweist. 
und wobei das Basismodui mit einem benachbarten 
Basismodui kontaktierbar ist, 

wofc>ei das Basismodui neben Steuerleitungen auch 
stromtragfdhige Verbindungsleiturtgen aufweist. die 
zur Kontaktierung auf der einen AuBenseite des 
Basismoduls in ersten Kontaktmittein urxj auf der 
gegenuberliegenden AuBenseite des Basismoduls 
in zweiten, zu den ersten Kontaktmittein konrespon- 
dierend ausgebikJeten Gegenkontaktmittein mun- 



den, dadurch gelOst, 

daB in rSumlichem Zusammenhang mit den ersten 
l^ntaktmitteln iein Schutzkragen vorgeseheh ist 
und in rdumlichem Zusammenhang mit den Gegen- 
5 kontaktmittein eine fbrmschlussige, korrespondie- 
rende Ausdehnung vorgesehen ist 

[0008] Die Erfindung t>ezieht sich dak)et sowohl auf 
das Automatisierungsgerdt mit den einzelnen erfin- 
10 dungsgeitidB ausgestalteten Modulen/Baugruppen als 
auch auf die Module/Baugruppen selbst. 
[0009] Aus der DE 36 03 750 C2 ist bekannt die 
Basismodule auf ein Tragprofil aufzuschwenken und 
unten £ui derti Profil zu verrasten. Die Baugruppen ver- 
ts haken sich dabei mit einem seittich vorstehenden ein- 
schwenKfc>aren Haken, wobei dies nicht spielfrei zu 
erreichen ist. Die elektrische Verbindung wird ut>er ein 
separat zu steckendes Flachbandkabel hergestellt: 
Diese bekannte Lbsung ist zum einen hinsibhtiich des 
20 relativ hohen Handlingsaufwands und zurri anderen hin- 
eichtlich des hohen materiellen Aufwands fur Flach- 
k>andkabel und zugeh6rigen > Steckverbirxiem 
verbesserungswOrdig. Weiterhin ist eine Elimtnierung 
des mit d&r Flachbandkabelldsung verbunden relativ 
25 hohen Durchgangswiderstands wOnschenswert. Ferner 
sind in derbekannten LOsung strbmtragfdhige Vertxn- 
dungen nicht angesprochen. 

[001 0] Der neue Aufk^au unterschektet sich von dem 
aus der DE 36 03 750 02 bekannten Auft>au in folgen- 

30 den Punkten: Es harKlelt sich urn einen feihmodularen 
Aufbau (ePA/eiterbar in 1 er Schritten). wobei der Aufbaii 
auBer den Steuerleitungen auch noch strorntragfShige 
Verbindungsleitungen (ca. 10...15A) umfaBt, wobei die 
Steuer- und Vert^indungsleitungen mit geringem Durch- 

35 gangswiderstand weitergegeberi werden. 

[Mil] Aus der DE 44 02 002 A1 ist ein Aufbiau 
bekannt, bei dem die Baugruppen an ihren Seitenfld- 
chen SchiebefOhrungen aufweisen und so die Baugrup- 
pen aneinahdergefugt werden k6nnen und uber einen 

40 zusdtzlichen Mechanismus auf der Tragschiene verra- 
sten: Die Baugruppen weisen zu ihren Nacht^rt>au- 
gruppen for die Steuerleitung Druckkdntakte mit 
entsprechenden Kbntaktf Idchen auf und fur die Strom- 
leitungen Qabelkontakte, die beim Aneinanderschiet^ 

45 in Kontaktmesser eingreifen. Nachteil dieses Aufbaues 
ist es, daB bei erhOhten Ruttelbelastungen Relativbe- 
wegungen zwischen den I^XTtaktfldchen zu einem vor- 
zeitigen Kbntakt-VerschleiB fuhren. 
[0012] Die Erfindung sowie weitere vorteilhafte Aus- 

50 gestaltungen der Erfindung gemdB Merkmalen der 
Unteranspruche werden im folgenden anhand schema- 
tisch dargestellter AusfQhrungsl>eispiele in der Zeich- 
nung ndher erldutert: darin zeigen: 

55 FIG 1 und FIG 2 die Baugruppen des Automatisie- 
rungsgerdts aus verschiedenen Per- 
spektiven. 
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[0013] GemdB FIG 1 bzw. FIG 2 stehen sowohl be! 
den Steuerlertungen als auch bei den stronrrtragfahigen 
Verbindungsleitungen auf der einen Seite der Bau- 
gruppe 10 Kontaktstlfte 1 bzw. -messer 2 hervor. wobei 
die Steuerleitungen in die Kontaktstlfte 1 und die strom- 
tragfdhigen Veit)indungsleitungen in die Kontaktmesser 
2 munden. Kontaktstrfte 1 und -messer 2 werden beim 
Aneinanderreiheii der Baugruppen 10 in die Kontakt- 
buchsen 3 der Nachbarbaugruppe 10' gesteckt. Um die 
Kontaktstlfte 1 urd -messer 2 sind Schutzkrdgen 4 aus- 
gebikJet, die mit entsprechenden formschlOssigen Aus- 
nehmungen 5 der Nachbartaugruppe 10* 
korrespondieren und durch den fornischlussigen Ver- 
bund zur mechanischen Stabititat des Gesamtauft^aues 
wesentlich beitragen. 

[0014] In der vorliegenden Beschreibung werden die 
Bezeichnungen Baugruppe 10 und Basismodul 10 syn- 
onym verwendet, da das Basismodul 10 um das in den 
Zeichnungen nicht dargestellte Elektronikmodul 
ergdnzbar ist, dadurch jedoch das Zusammenwirken 
eines ersten Basismoduls 10 mit einem benachbarten 
weiteren Basismodul 10* nicht beeinfluBt ist und sich 
insbesonderedie sich damit ergebende Wirkverbindung 
in gleicher Weise fOr das Basismodul 10 wie auch fOr 
das mit dem ElektroniknrKxlul kontaktierte Basisnnodul 
lOeinstellt. 

[0015] Die Ruckseite der Basismodule 10 ist. wie z.B. 
in FKB 2 er^chtlich, im oberen Bereich zum Einhdngen 
des Basismoduls 10 auf die Tragschiene 20 im wesent- 
lichen hakerifdrmig ausgestaltet urxj weist daher eine 
entsprechende Ausnehmung 6 auf. Des weiteren ist ein 
beweglich gejagerter. insbesondere gefederter Schie- 
ber 7 vorgesehen. der zum einen das Basismodul 10 
auf der Tragschiene 20 verrastet und zum anderen 
durch eine VerlSngerung 8. in die ein Haken 9 der Nach- 
bart^ugruppe 10* eingreift. die Nachbart>augruppe 10' 
in Steckrichtung sicher verrastet. 
[0016] Die Verldngerung 8 ist entweder mit dem 
Schieber 7 direkt Oder indlrekt vertxinden. ziimindest 
aber durch diesen betdtigbar. d.h. eine Bewegung des 
Schiebers 7 fuhrt zu einer entsprechenden Bewegung 
der Veriangerung 8. Die Veriangerung 8 reicht bis in 
den Bereich einer Ausnehmung 8*. die zur Aufnahme 
des Hakens 9 bei zusammengeschobenien Baugrup- 
pen/Modulen 10 vorgesehen ist. Die Ausnehmung 8* ist 
dabei so gestaltet, da8 der Haken 9 in der Ausnehmung 
8* arretiert ist. wenn der Schieber 7 unter Federdruck an 
der Tragschiene 20 aniiegt. Die Arretieaing des Hakens 
9 ist lOsbar. wenn der Schieber 7 gegen den Federdruck 
bewegt wird. Das Einfbhren des Hakens 9 in die Aus- 
nehmung 8* ist z.B. beim Zusammenschieben zweier 
Module/Baugruppen 10 auch ohne separate Betdtigung 
des Schiebers 7 mfiglich. Die angeschrdgte Oberseite 
des Hakens 9 drOckt beim Zusammenschieben die Ver- 
Idngerung 8 nach unten. so da8 die Ausnehmung 8' 
zum Einfuhren des Hakens 9 freigegeben wird. Wenn 
die Nase des Hakens 9 ausreichend weit in die Ausneh- 
mung 8* eingefOhrt ist. wird die Verldngerung 8 unter der 



Federkraft des Schiebers 7 nach oben gedrOckt. so da6 
damit der Haken 9 in der Ausnehmung 8* arretiert ist 
und mithin die beideri benachbarten Baugrup- 
pen/Module 10.10* lOsbar test miteinander verbunden 

5 sind- 

[0017] Die Haridhabung gestaltet sich dabei-beson- 
ders einfach und zeichnet sich durch die nachfolgenden 
Schritte aus: Im ersten Schritt A wird das Basisnrxxjul 
10 in cfie Hutschiene 20 eingehdngt; im zweiten Schritt 

10 B wird das Basismodul 10 auf die Hutschiene 20 aufge- 
schwenkt und im dritten und letzten Schritt C wird das 
Basismodul 10 seitlk^h in Richtung auf ein bereits aufge- 
. schwenktes Nachbarmodul 10* verschoben. * 
[QOIS] Im Schritt A wird das Basismodul 10 mit der 

15 hakenfOrmigen Ausnehmung 6 ztindchst auf der Ober- 
seite der Tragschiene 20 eingehangt. wie dies beson- 
ders aus FIG 2 ersichtlich ist. Im Schritt B wird das 
Basisrinodul 10 auf die Tragschiene 20 aufgeschwenkt, 
wobei der beweglich, insbesondere federnd. gelagerte 

20 Schieber 7 mit dem Profil der Tragschiene 20 derart 
zum Eingriff kommt. daB das BasisnrKXiul 10 auf der 
Tragschiene 20 arretiert ist Auch dieser Aspekt ist 
anhand der FIG 2 ersichtlich. Im. Schritt C wird das 
Basismodul 10 in Richtung auf ein bereits aufge- 

2S schwenktes Nacht>armodul 10* seitlich verschoben, 
wobei die ersten Korttaktmittel 1^2. die im AusfOhrungs- 
beispiel als Kontaktstifte 1 bzw. Kontaktmesser 2 aus- 
gebiUet sind. mit zweiten. zu den ersten Kbntaktmittein 
1.2 korrespondierend ausgebildeten GegenkontEdctmit- 

30 teln 3. die im AusfOhrungsbeispiel als Kbntaktbuchsen 3 
ausgebikiet sind. kontaktiert werden. Die Rictitung des 
Verschiebens entspricht dahier der im Zusammenhang 
mrt dem dem Verrasten des Hakens 9 in der Ausneh- 
mung 8' des Schiet)ers 8 zitierten Steckrichtung. Die 

35 ersten Korttaktmittel 1 .2 sind in FIG 1 ersichtlk^h; die 
zweiten Kontaktmittel 3 sind in FIG 2 ersichtlich. Net^en 
den Kbntakt- und Gegenkontaktmittein 1.2.3 gelangen 
beim seitlichen Verschieben der Baugruppe 10 in Rich- 
tung auf die aufgeschwenkte Nachbaridaugruppe 10' 

40 auch die in FIG 1 ersichtlichen Schutzkrdgen 4 mit den 
entsprechenden, insbesondere formschiosstg ausgebil- 
deten Ausnehmungen 5. die aus^lG 2 ersichtlich sind. 
zum Eingriff. Die Schutzkrdgen schOtzen die Kontakt- 
mittel 1.2 vor mechanischer Beschddigung; dazu 

45 schlleBt der jeweilige Schutzkragen 5 im AusfOhrungs- 
beispiel die Kontaktmittel 1 ,2 auf mindestens drei Sei- 
ten ein. Gegebenenfalls ist auch eine ajlseitige 
Eins|chlie6ung der Kontaktmittel 1^2 bzw. ein unterbro- 
cheneir Schutzkragen. der die Kontaktmittel 1,2 auf 

so jeweils gegenuberliegenden Seiten einschlie8t. denk- 
bar. Die im AusfOhrungsbeispiel im wesenttichen U-fOr- 
mig ausgestalteten Schutzkrdgen 4 greifen in die im 
AusfOhrungsbeispiel fbrmschlQssig ausgekxUeten Aus- 
nehmungen 5 ein. Prinzipiell ist es auch denkbar. da6 

55 mit den Ausnehmungen 5 nur die AuBenkontur der 
Schutzkrdgen 4 nachgebildet ist und auf eine Form- 
schlussigkeit hinsk:htlk:h der Innenkontur der Schutz- 
krdgen 4 verzk^htet wird. -Die Schutzkrdgen 4 sind im 
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AusfQhrungsbeispiei einstuckig mit dem Basismodul 10 
bzw. mtt dessen Gehduse verbunden. 
[001 9] Beim Trennen der Baugruppen muB der Schie- 
ber 7 uber einen Schraubendreher aus sener Endstel* 
lung gebracht warden. Hierzu befindet sich im unteren 
Bereich des Basismodules 10 eine entsprechende Aus- 
prdgung 11. in welche die Klinge des Schraubendre- 
hers zur Betatigung des Schiebers 7 einfuhrbar ist. 
[0020] Die mit der vorgeschlagenen Losung verbun- 
denen Voiieile lassen sich wie folgt kurz zusammenfas- 
sen:. ... 

Steuerleitungen ur>d Verbindungsleitungen werden 
Qber einfache gerade stecKbare SteckKontakte 
ohhe Zusatzkontaktmittel ubertragen und sind 
damit z.B. hinsichtllch der Stromtragfahigkeit. des 
Ubergangswiderstand. etc' optinnal dimensionier- 
bar. wobei im Ausfuhrungsbeispiel einstuckige Kbn- 
taktmittel Verwendung ftnden. die auf der einen 
Seite in die Kontaktstifte 1 bzw. Kbntaktmesser 2 
und auf der anderen Seite in die Kontaktbuchsen 3 
munden, dabei sind die einstuckigen Kontaktmittel 
gegebenenlalls, insbesondere im Falle der Steuer- 
leitungen; auchdurch eine Leiterplatte mit entspre- 
chenden LeiterzOgen, mit denen die oben 
geriannten Kontaktmittel 1.2.3 kontaktiert sind. 
ersetzbar; 

die Schutzkrdgen 4 der Steckkontakte 1 ,2 positio- 
nieren den mechanischen Auft>au relativ spielfrei 
zueinander. so daB Ruttebeanspruchungen sich 
nicht auf die Kontaktierung der Basismodule 10. 10' 
untereinander auswirkeh; < 
- die seitliche Venrastung der BasisnrKXiule 10. 10' 
untereinander ist durch die Halterung an der Trag- 
schiene 20 rnit dem FedersQhieber 7 ebenfalls im 
wesentlichen spielfrei. 

Darttoer hinaus ergibt sich eine besonders einfache 
Handhaburig. wobei der mechanische Aufwand gering 
ist, da Standard-Kontaktzonen 1.2.3 Verwendung fin- 
den und nur ein Schieberelement 7 fur zwei Funktionen 
(Aufrasten auf der Tragschiene 20 und Arretieren des 
Modulvert»ands) zurrl Einsatz komrnt. 
[0021] Dabei ist insbesondere die Integration der 
Funktionen sicheres Befestigen auf einem Tragprofil 20 
und ruttelsicheres Verbinden der Steuer- urxJ Verbin- 
dungsleitungen mit nur einem Funktions- und Bedie- 
nelement 7 und dessen Realisierung in einem kleinen 
Basisteii heirvorzuheben. 

[0022] Ferner ist das Basismodul 10 im Kontaktbe- 
reich 13.13', der zur Kontaktierung des nicht dargestell- 
ten Elektronikmoduts vorgesehen ist, derart 
ausgestaltet. daG das Elektronikmodul ausschlieBlich 
seltenrichtig an den Kontaktbereich 13.13* herarrfOhrt^ar 
ist. Dazu sind am Basismodul 10 die mit diesem ein- 
stuckig vert)undenen Fuhrungselemente 12,12' vorge- 
sehen, die mit korrespondierend ausgestalteten 
Ausnehmungen des Elektrpnikmoduls zusammenwir- 



ken und damit ausschlieBlich das seitenrichtige Heran- 
fuhren des Elektronikmoduts an den Kontaktbereich 
ermbglichen. Die FOhrungselemente 12,12' sind dabei 
derart ausgestaltet, daB das seitenrichtige Heranfuhren 

5 gewdhrleistet ist. bevor die Kontaktelemente 1 3,1 3' zum 
elektrisch leitenden Kontaktieren des EiektronikoxxJuls 
mrt dem Basismodul 1 0 zum Eingriff kommen. 
[0023] Zusammenfassend IdBt sich die vorliegende 
Erf indung wie folgt kurz beschreiben: Es wiitl ein nxxJu- 

10 lar auft)&ubares Autbmatisierungsgerdt angegeben, 
welches! aus Basisbaugruppen besteht, wetehe auf 
einer Hutschiene aufreihk)ar sind und mit Elektronikbau- 
gruppen (E/A-Modulen) bestuckt werden. wobei die 
Basisfc>augrUppe neben Steuerleitungen auch strom- 

15 tragfahige Verbjndungsleitungeri aufweist. die zur Kon^ 
taktierung auf der einen AuBenseite der Baugruppe in 
Kontaktstifte und auf der gegenuberliegenden AuBen- 
seite in Kontaktbuchsen munden, wobei die Kontakt- 
stifte von einem Schutzkragen zumirxlest teilwidise urn- 

20 schlossen.sind. der beim Zusammenschieben benach- 
barter Baugruppen in eine korrespondierend ausg^tal- 
tetis Ausnehrnung im Bererch der . Kontaktbuchsen 
fbrmschlussig einfuhrbar ist. Der Vorteil der vorliegeri- 
den Erf indung besteht darin, daB die Handhabungen im 

25 Zusammenhang einerseHs mit dem Befestigen der 
Module auf der Tragschiene und anderseits mit dem 
Kontaktieren mit NachtDarmodulen sehr schnell und ein- 
fach vonstatten gehen und sich der hierfur notwendige 
technische Aufwand auf ein Miramum beschrankt. 

30 • 

Patentanspruche 

1. Modulares Automatisierungsgerdt mit anreihk^en, 
. auf einer Tragschiene (20) gehaltenen Basismoidu- 

35 len (10) mit AuBenkontakten, wobei das Basismo- 
dul (10) mit einem Elektronikmodul kontaktiert^ar 
ist. das selbst keine AuBenkontakte aufweist. und 
wobei das Basismodul (10) mit einem benachbar- 
ten Basismodul ( 1 07 kontaktieit>ar Jst. wobei 

40 

- das Basismodul (10) net^n Steuerleitungen 
auch strbmtragfahige Verbiridungsleitungen 
aufweist, die ^ zur Kontaktierung auf der einen 
AuBenseite des Basismoduls (10) in ersten 

45 Kontaktmittein (1 ,2) und auf der gegenuberlie- 

genden AuBenseite des Basismoduls (10) in 
zweiten. zu den ersten Kontaktmittein (1 ,2) kor- 
respondierend ausgebildeten Gegenkontakt- 
mitteln (3) mOnden, 

so dadurch gekennzeichnet, 

daB in rdumlichem Zusammenhang mit den 
ersten Kontaktmittein (1.2) ein Schutzkragen 
(4) vorgesehen ist und in rdumlichem Zusam- 
menhang mit den Gegenkontaktmittein (3) eine 

55 ZU dem Schutzkragen (4) formschlussig korre- 

spondierende Ausnehrnung (5) vorgesehen ist. 

2. Modulares Automatisierungsgerdt nach Anspruch 
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1. dadurch gekennzeichnet. daB der Schutzkra- 
gen einstOckig mit dem Basismodul (10) verbundeh 
ist. 

3. Modulares Automatisierungsgerdt nach Anspruch 1 s 
. Oder 2. dadurch gekennzeichnet, daB zum Aufra- 

sten des Basismoduls (10) auf die Tragschiene (20) 
Vorrichtungen (6.7) zum beidseitigen Eingriff mit 
der Tragschiene (20) vorgesehen sind. wobei die 
erste Vorrichtung (6) eine im wesentfichen haken- io 
fOrmlge Ausnehmung (6) des Basismoduls (10) ist 
und wobei die zweite Vorrichtung (7) ein beweglk:h 
gelagerter, insk>esondere gefed.erter. Schieber (7) 
" ist. 

IS 

4. Modulares Automatisierungsgerat nach Anspruch 
3, dadurch gekennzeichnet. daB mit dem Schie- 
ber (7) verbunden oder mit diesem betdtigbar eine ' 
Veriangerung (8) vorgesehen ist, die einen in eine 
korrespondierende, Ausnehmung (8*) eingefuhrten so 
Haken (9) eines Nachk>armoduls (10) in der Aus- 
nehmung (8*) arretiert. 

5. Anreihbare, auf einer Tragschiene (20) gehaltene 
Grundbaugruppe (10) eines modularen Autortiati- 2S 
sierungsgerdtes. wobei die Qruridbaugruppe (10) 
Au6enl<ontakte aufweist, wobei die Grundt:>au- 
gruppe (10) rrat einem Elektronikmodul kontaktier- 
t>ar ist, das selbst keihe AuBenkontakte aufweist, 
uhd wobei die Grundbaugruppe (10) mit einer 3o 
benachbarten Grundbaugruppe (10^ kontaktiert>ar 

ist. wobei 

- die Grundbaugruppe (10) heben Steuerleitun- 
gen auch stromtragiahige Verbindungslertun- 3S 
gen aufweist. die zur Kontaktierung auf der 
einen AuBenseite der Grundbaugruppe (10) in 
ersten Kontaktmittein (1 .2) und auf der gegen- 
uberliegenden AuBenseite der Grundbau- 
gruppe (10) in zweiten. zu den ersten 40 
Kontaktmittein (1.2) korrespondierend ausge- 
bildeten Gegenkontaktmitteln (3) mOnden, 
dadurch gekennzeichnet, 
daB in rSkumlichem Zusammenhang mit den 
ersten Kontaktmittein (1.2) ein Schutzkragen 4S 
(4) vorgesehen ist und in rdumlichem Zusam- 
menhang mit den Gegenkontaktmittein (3) eine 
zu dem Schutzkragen (4) formschlussig korre- 
spondierende Ausnehmung (5) vorgesehen ist. 

so 

6. Grundbaugruppe nach Anspruch 5. dadurch 
gelcennzeichnet. daB der Schutzkragen einstOckig 
mit der Grundbaugruppe (10) verbunden ist. 

7. Grundbaugruppe nach Anspruch 5 oder 6. ss 
dadurch gekennzeichnet. daB zum Aufrasten der 
Grundbaugruppe (10) auf die Tragschiene (20) Vor- 
richtungen (6.7) ^zum beidseitigen Eingriff mit der 



Tragschiene (20) vorgesehen sind, wot>ei die erste 
Vorrichtung (6) eine im wesentlichen hakenfdrmige 
Ausnehmung (6) der Grundbaugruppe (10) ist und 
wobei die zweite Vorrichtung (7) ein t>eweglich 
. gelagerter. insbesondere gefederter. Schieber (7) 
ist. 

8. Grundt)augruppe nach Anspruch 7. dadurch 
gekennzeichnet, daB mit dem Schieber (7) ver- 
bunden Oder mit diesem betdtigbar eine Verldnge- 
rung (8) vorgesehen ist, die einen in eine 
korrespondierende Ausnehmung (81 eingefuhrten 
Haken (9) einer Nachbaibaugruppe (10) in der Aus- 
nehmung (8) arretiert. 
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(54) Modulares AutomatisierungsgerSt und Baugruppe eines modularen 
Autoinatisierungsgerates 

{57) Es wird eih modular aufbaubares Autoniatisie- 
rungsgerdt angegeben. welches aus Basisbaugruppen 
besteht, welche auf einer Hutschiene aufreihbar sind 
und mit Elei^roniKbaugruppen (E/A-Modulen) bestuckt 
werden, wobei die Basisbaugruppe neben Steuerleitun- 
gen auch stromtragfahige Verbindungsleitungen auf- 
weist die zur Kbntaktierung auf der einen AuBenseite 
der Baugrtppe in Kontaktstifte und auf der gegenuber* 
liegenden AuBenseite in Kontaktbuchsen munden. 
wobei die Kontaktstifte von einem Schutzkragen zumin- 
dest teilweise umschlossen sind, der beim Zusammen- 
schieben benachbarter Baugruppen in eine 
korrespondierend ausgestaltete Ausnehmung im . 
Bereich der Kontaktt)uchsen formschlOssig einfuhrt>ar 
ist. Der Vorteil der vorliegenden Erf indung besteht 
darin, daB die Handhabungen im Zusanmienhang 
einerseits mit dem Befestigen der Module auf der Trag- 
schiene und anderserts mil dem Kontaktieren mit Nach- 
barmodulen sehr schnell und einfach vonstatten gehen 
und sich der hieriur notwerxJige technische Aufwand auf 
ein Minimum beschrdnkt 
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